rka kotowa

Moc znamionowa: 175 KW
Ciezar roboczy: 19600 kg

MG HDCM Sp.z 0.0. e ul. Kubickiego 7 lok.8 e 02-954 Warszawa e www.hdcm.pl e e-mail: sales@hdcm.pl



Cechy FL966F:

1. Modny wyglad, luksusowe wykonczenie wnetrza

2. Mocny silnik na licencji Caterpillar 3306B

3. Trzyczesciowy przemiennik momentu obrotowego,
elekiryczne sterowanie przetgczaniem biegow, o$
meritor, silny i trwaty uktad przeniesienia napedu

4. Automatycznie nastawiany poziom i urzadzenie do
podnoszenia klatek, zwiekszajgce wydajnos¢ pracy

5. Pofgczenie obu pomp i petny przeptyw w uktadzie
hydraulicznym wspomagajg uktad kierowniczy,
utatwiajgc prace

6. Sterowanie systemem hydraulicznym przy pomocy
pilota ufatwia prace operatorowi

PODSTAWOWE OSIAGI

Nominalny UdZWIig ........cocevirieriiiieeee e 5880 kg
CieZar robDOCZY .....ccecveieeiiieiieie e 19600 kg
Nominalna pojemnos$¢ czerpaka .........ccccoeeeiiieeeennes 3,3 m3
Maksymalna sifa przerwania ..........ccccoccevcvenieennene 205 KN
Maksymalny przeswit ZSypu .......cccccceveviieeiieennns 3185 mm
Z8SIEJ ZSYPU ettt 1265 mm
KBt ZSYPU ..o >45°
Najmniejszy kat skretu poza czerpakiem ............. 7100 mm
P0oza tylNg 0Sig ......ccvvvveeiiierie e 6360 mm
SILNIK
MOAEI .. C61212G20
TYD oo pionowy, chtodzony cieczg
bezposredni wtrysk paliwa
Moc nominalNa ........cccceevieieei e 175 kW
Najwyzszy moment .........cccevevveieeeniiesee e 912 N. m
ZUzZyCie PAlIWA ....ocoveeiieiiee e 240 g/Kw.h

PRZEMIENNIK MOMENTU OBROTOWEGO

Przemiennik momentu obrotowego ............. trzyczesciowy,
jednostopniowy
Wspoiczynnik utyku momentu .........ccccceevveeiiencncnene, 3,619

SKRZYNIA BIEGOW

Skrzynia biegoOw ..........coeiveiiiiiiieiieeece staty watek,
elektrycznie sterowana predkos¢
biegi I I M \%
P (km/h) 6 11 23 29
T (km/h) 6 11 23

UKLAD NAPEDOWY

TYP oo naped na cztery kota
Uktad ....oooovviiecee sztywna o8 przednia,wahliwa 0$ tylna
OPONY ittt 23,5 20PR (L-3)

UKLAD HAMULCOWY
Hamulce robocze .......... na cztery kota, hamulec tarczowy
Hamulec postojowy/awaryjny .........cccceeeeevenierieennens nozny

UKLAD HYDRAULICZNY | KIEROWNICZY

TYP ramy ..cccoevceeeeeereeinene przegubowe sterowanie ramy
Mechanizm kierowniczy ............... sterowanie hydrauliczne
Ustawienie ci$nienia zaworu odcigzajagcego
POANOSZENIE ..o 17 Mpa
Kierowanie .........ccccooeiieiic e 16 Mpa
Czasy cykli hydraulicznych:
czas podnoszenia (petne obcigzenie) .......... 6,4s
czas obnizania (PUStY) .....ccoeevieiriiriieenieens 43s
WYSYPYWANIE ..eveiiieeeieeeieee e 13s
taCzZNie .o <12s
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